"Reparatur" des Votol CAN-/USB-Adapters V.1.2

1. Fiige ggf. auf deinem Windows-PC ("Sprache und Tastaturoptionen") als weitere Sprache
US-Englisch hinzu.

Verbinde den USB-Adapter mit dem PC, verbinde ihn noch NICHT mit dem Roller/Votol!
3. Lokalisiere die zugeordnete COM-Schnittstelle (hier: COM12)

v & Anschlisse (COM & LPT)

= ECP-Druckeranschluss (LPT1)

StandardmiBgige Seriell-Ober-Bluetooth-Verbindung (COM3)
Standardmifgige Seriell-aber-Bluetooth-Verbindung (COM4)
StandardmaBgige Seriell-Ober-Bluetooth-Verbindung (COMS)
Standardmafgige Seriell-Gber-Bluetooth-Verbindung (COME)
StandardmiBgige Seriell-Ober-Bluetooth-Verbindung (COMT)
Standardmifgige Seriell-aber-Bluetooth-Verbindung (COME)
USB-Enhanced-SERIAL CHI101 (COM12)

o

N

T

4. Stelle iiber das Kontextmenii (rechte Maustaste) die Ubertragungsrate auf 115200 bps ein
(Speichern mit OK nicht vergessen)

Eigenschaften von U5B-Enhanced-SERIAL CHS101 (COM12) -

Algemein Port Settings  Treiber Details  Ereignisse

Bits per second: -
Data bits: [8 =l
Party: |None |

Stop bits: [ |

Flow control: | None =l

Advanced... | Restore Defaufts|

Sobrechen
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5. Wahle die US-Englische Tastaturbelegung aus; im Tray muss das jetzt so aussehen:

10:37
ENG
26.05.2024

WS

6. Starte die Votol-Software "EM_V3-40" oder "EM_V3-49"
7. Klappe die erweiterte Ansicht aus

i LD-EM-V3

FAGEL  FAGEZ | FAGES | Display| Port Settings|

SW: 0 HW- 0 buadrate: [115200 | [ CAN enable OpiA
Basic Seftings
Model: hl throttle voltage set({max. 5.5v)
Battery Voltage(V): - lowr protect 0
Overvoltage(V): 0 start voltage: 0
Undervoltage(V): ,07 the end of the 0
high 0

Soft undervoltage(V): |

start setting
Undervoltage variation: | g start torque: o
Busbar current(A): i combinative torgue: |0
Phase current: 0 rate of rise: 0

rate of decline: 0

success_count: |0

OFEW Conect
error_count: (]
i g :
researc Faram write import prarm| save prarm |

FORT:

COML 2

Status:

comunicatin and dewnload =et

zet compars check
1.
current check
remote control
|
Throttle: | [UR=TI
Gear
"L I ~H = [~ Switeh
< [ Breke[” R [ Lock
Calibration
vol cal: (n] 3:
cur cal: L] 3:

weak flwc: [3435% FSIE

open file |
dowrload

moden: |Ho—ops

ﬂ del ay: |12

8. Wihle die unter Punkt 3.) ermittelte COM-Schnittstelle aus undStarte die Votol-Software

"EM_V3-40" oder "EM_V3-49" widhle "OPEN".
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9. Bleibe auf "PAGE1"; markiere und l6sche die "0" im Feld "error_count" und betédtige 2x die
taste SHIFT-"/A/°" (normalerweise links neben der "1"); das entspricht der Tilde (~) auf der
US-englischen Tastatur. Rechts die erweiterte Ansicht sollte sich jetzt verdndern, dass
zumindest "CAN" sichtbar wird

FAY

comunicatin snd download set

zet compare check
hl .
current checlk
remote control
[
Throttle: _| 0.e0v
Gear
"L M ~H 5 [ Switch
[~ Brake [~ R [™ Lock Remote
Calibration
vol cal: ] E|;
o cal: 0 3:

weak Elux: 34359?3532

Calibration

EESET [~ CaR

open file |
dowrload

moden: |Ho—ops

| delay: iz

10. Wechsle auf die Seite "DISPLAY" und selektiere "CAN" sowie das spétestens jetzt

erscheinende "Auto_B"

g LD-EM-V3

PAGE! | PAGEZ | PAGEZ |[Display Port Settings

Controller Status:

RPM:
Fault Code: | 00000000 2 IDLE
Fault display Controller temp(:
[ Hal Fault 50
e [~ Brake Ex:c_ernaltemp(?]
[~ Motor hall -2l
0 0 ™ Undervaltage Temp coefficient
0 <
[~ Overvolta
u vervoliage Gears
[~ Owvercurrent L M
Cuttent: [~ Controller Failure| ™ H 5
[~ Outof contro |~ R p
. .
[ Overheating Brake Ll
u (" SIDE " Req
STAND
— T - CLOSE et success_count; [0

Status: Connected research Faram write

error_count:

—

Save prarm |

import prarml

comunicatin and download set
zet compare check ’7
bl .
current check ’7
T
remote control
|
Throttle: | 0.E0 Y
Gear
i« L i m i H s [~ Switch
[~ Brake [” R [~ Lock Remote
Calibration
val cal: o =] CLE DIC | ¥ Auto_E
our oal 0 =] @ MO 600 2500 12t
s OB OC 7D
weak flux: 34359?3:5 CECF 6 CH
Calibration K ‘ RESET ‘ v CaN

open file |
download

moden: |Ho—ops

ﬂ delay: |12
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11. Wechsle danach auf "PAGE3" und betétige in dieser Reihenfolge

- die Schaltflache "??7???" (der Stick sollte jetzt einmal piepen)
- die Schaltflache "RESET"
- und zuletzt "Conect" (wenn jetzt ein Fehler erscheint, ist das normal)

12. Beende/schlielie jetzt die Votol Software.

13. Verbinde jetzt den Stick mit der OBD2-Schnittstelle des Rollers.

14. Starte die Votol-Software "EM_V3-40" oder "EM_V3-49"

15. Wihle den richtigen COM-Port aus, klicke auf "OPEN" und dann "Conect".

16. Jetzt sollten die Parameter aus dem Votol ausgelesen und in der Software angezeigt werden.

17. Wenn jetzt der Zahler unter "success_count" lauft, ist alles in Ordnung und der Stick
funktioniert jetzt und in Zukunft.

18. Ich hatte auch schon Fille, in denen es nicht gleich beim ersten Anlauf funktioniert hat und
ich brauchte drei oder vier Anldufe. Geklappt hat es dann aber irgendwann immer.

Viel Erfolg wiinscht
Rudi Ratlos

aus dem Elektroroller-Forum.de
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