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Treiber

Der Treiber far den CAN Reader muss installiert werden, damit der PC das Gerdt
=14 Clalals

Treiberinstallation — Seite 3

BMS-Verwaltung

Verwenden Sie dieses Tool, um die Spannungen jeder Batterie zu UberprufenZelle und
zur Uberwachung aller Sensoren im Akkupack.

Installation — Seite 7

Anschlielsen des CAN Readers — Seite 9

Ab demSoftware— Seite 11

Daten auslesen — Seite 14

ZCANPRO

Wenn ein Alrendo-Techniker Sie anweist, ein Datenprotokoll zu senden, installieren Sie
bitte diese Software und befolgen Sie die Anweisungen zum Aufzeichnen eines
Datenprotokolls.

Montage — Seite 18

Wie benutzt man — Seite2]




Treiber - Installation

volume Mit dieser Anleitung sollten Sie eine ZIP-Datei

S ERBRG mit dem Namen ,Alrendo Diagnostics |
Software” erhalten haben. Entpacken Sie

7LG CAN Driver zuerst die Datei, dann werden Sie feststellen,
dass es vier Unterordner gibt.

. Offendas "ZLG_CAN_Driver’ Mappe
20bit 2. Notieren Sie sich den Speicherort der Datei,
da er spater benotigt wird.

64bit

641 F5ix64




Treiber - Installation

Device Manager

lenas R Cannactions 3. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf
das Windows-Symbol und wdahlen Sie
.Gerate-Manager”

Computer Management 4. Wdahlen Sie das Dropdown-MenuU ,Andere
Windows Terminal Gerate” aus

Disk Management

Windows Terminal (Admin) "= |DE ATA/ATAP| controllers

Task Manager - Kgyboards | |
w Mice and other pointing devices
Settings 8 Monitors

K7 Other devices

File Explorer

Search

= Print queues
D Processors
87 Security devices

Run

Shut down or sign out

!t Software components

Desktop B Software devices




¥ Network adapters

v K7 Other devices

B4 Base System Device

B4 PCl Data Acquisition and Signal Processing Controller
B4 PCI Device

B4 PCI Device

B4 PCI Simple Communications Controller

B4 SM Bus Controller

_‘A Unknown device

@ Portable Devices Update driver

= Print queues Disable device
D Processors

B9 Security devices

¥ Software component Scan for hardware changes
Il Software devices

iy Sound, video and ga Properties

S Storage controllers

Uninstall device

Treiber - Installation

5. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf
das ,Unbekannte Gerd&t” und wdhlen Sie

JTreiber aktualisieren”

6. Wenn das Installationsfenster erscheint,
wahlen Sie ,Auf dem Computer nach Treibern

suchen”

B Update Drivers — Unknown Device

How do you want to search for drivers?

utomatically for drivers

wvill search your computer for the best available driver and install it on your

» Browse my computer for drivers

ate and install a driver manually




B Update Drivers - Unknown Device

Browse for drivers on your computer

Search for drivers in this location:

F\ZLG_CAN_Driver\64bit]

8 Include subfolders

> Let me pick from a list of available drivers on my computer
This list will show available drivers compatible with the device, and all drivers in the same
jory as the device

£3 System devices

§ Universal Serial Bus controllers
v ¥ ZIGCAN
¥ USBCAN_2E_U

Cancel

Treiber - Installation

/. Suchen Sie nach,ZLG_CAN_Driver“-Ordner
und wadhlen Sie je hach Betriebssystem den
Ordner ,32bit" oder ,64bit" aus.Wdhlen Sie
+~Weiter” und schlief3en Sie die Installation ab.
8. Wenn die Installation erfolgreich war, sehen
Sie, dass die USBCAN_2E_U-Hardware jetzt
erkannt wird.




BMS-Verwaltung- Installation

1. Offenden ,volume“-Ordner
2. Offnen Sie die Anwendung ,Setup”.

BMSmanagement

ZCANPRO

bin 05/03/2022 21:59 File folder

license 05/03/2022 21:59 File folder

supportfiles 05/03/2022 21:59 File folder
' | nidist.id 23/04/2019 09:59 ID File

s setup 05/09/2018 13:50 Application

7| setup 23/04/2019 09:59 Configuration sett..,




% BMSmanagement

BiFEx
BETRER.
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EMSmanagement B3

C:\Program Files (=86)\EMSmanagement,

National InstrumentspiefpBEF

C:\Program Files (x86)\National Instruments’,

«E—%(8) BLA ()

¥ BMSmanagement

e
EE TSI IR A R -

NATIONAL INSTRUMENTS SOFTWARE LICENSE AGREEMENT

CAREFULLY READ THIS SOFTWARE LICENSE AGREEMENT ("TAGREEMENT"). BY
DOWNLOADING THE SOFTWARE AND/OR CLICKING THE APPLICABLE BUTTON TO
COMPLETE THE INSTALLATION PROCESS, YOU AGREE TO BE BOUND BY THE TERMS OF
THIS AGREEMENT. IF YOU DO NOT WISH TO BECOME A PARTY TO THIS AGREEMENT AND BE
BOUND BY ITS TERMS AND CONDITIONS, DO NOT INSTALL OR USE THE SOFTWARE, AND
RETURN THE SOFTWARE (WITH ALL ACCOMPANYING WRITTEN MATERIALS AND THEIR
CONTAINERS) WITHIN THIRTY (30) DAYS OF RECEIPT. ALL RETURNS TO NI WILL BE
SUBJECT TO NI'S THEN-CURRENT RETURN POLICY. IF YOU ARE ACCEPTING THESE TERMS
ON BEHALF OF AN ENTITY, YOU AGREE THAT YOU HAVE AUTHORITY TO BIND THE ENTITY TO
THESE TERMS.

ZAsNational InstrumentsiFoli&ATHo{FEMSmanazement o

VRIS o
ZVFRIHY o

<E—50) )

BMS-Verwaltung - Installation
Der ndchste Teil der Installation ist auf
Chinesisch, also folgen Sie bitte den
Anweisungen in den Bildern

3. Wahlen Sie ,N“ (hervorgehoben mit einer
blauen Umrandung)

4. Wahlen Sie das obere auskKontrollkéstchen
aktivieren und dann ,N”“ auswdhlen

5. Wdahlen Sie abschlieRend ,N“, um mit der

¥ BMSmanagement - O X

Ei3 T EE S
EELUTRERER, KEHE.

B3 LA 2454

*Hational InstrumentsZREF4A{F

BE“T—%" » ek 8E “ -5 AIEHRETRAR-

BEXHE). .. || «E—$6) BLH(C)




AnschlieRen des CAN-Readers

Die Software ist nun installiert und wir kbnnen
die Verbindung zum CAN Reader starten.

1. Verbinden Sie einen Draht mit dem ,H” und
einen anderen Draht mit dem ,L“ auf der
+CAN 1“-Seite des Lesegerats.

2. Stellen Sie sicher, dass die weilden Schalter
an den blauen und roten Abschnitten den
Schalter ,1” in der unteren Position haben,
um anzuzeigen, dass er eingeschaltet ist,
und den Schalter ,,2” in der oberen Position.




4 [ AnschlieRen des CAN-Readers

, e 1. SchlielRen Sie die Kabel wie im Bild gezeigt
/" »
% an den OBD-Anschluss an.
: 2. Verbinden Sie den USB mit dem PC.

HINWEIS: Wenn Sie beim Starten der Software
Probleme haben, das CAN-Lesegerdt zu
verbinden, versuchen Sie, die Kabel zu
vertauschen, die in den OBD-Port gehen.

(A




Starten der Software

Die Software ist nun installiert und wir kbnnen
die Verbindung zum CAN Reader starten.

1. Offnen Sie zundchst das ,BMS-Verwaltung"
volume qupe
2. Starte das "BMS-Verwaltung” Anwendung
3. Schalten Sie den TS Bravo ein, aber lassen
Sie ihn im PARK-Modus

ZCANPRO

data
Image
Report
] 1BMSmanagement 3 WinRAR archive

| BMSmanagement.aliases 2 ALIASES File
= BMSmanagement 2 App on
25/12 Configuration sett...

2| BMSmanagement

| BMSmanagement
| | Settings 22/01/20 8:09 XML Document




Starten der Software

Hinweis: Die Softwareschnittstelle hatte einige
Probleme wdhrend der Ubersetzung aus dem
Chinesischen ins Englische. Bitte verzeihen Sie
die seltsamen Beschriftungen auf einigen der
Schaltflachen.

3.Klicken Sie auf die Schaltfléche in der Mitte

links.

4. Ein Passwortfenster erscheint. Das Passwort

lautet ,NUPO".

et b 5. Nachdem das Passwort akzeptiert wurde,
Passwords wdhlen Sie die Schaltfliche ,CAN OPEN".

),

:3E0

CAN OPEN




SR Starten der Software

CaN iz 6. Wenn das CAN-Konfigurationsfenster erscheint,

vergewissern Sie sich, dass die Baudrate 500 kbps
betrdgt, und klicken Sie dann auf die Schaltflache
,Offnen”.

Accept Code

Mask Code OxFFFFFFFF
Filter Dual

Baud-rate 500kbps

Hinweis: Wenn der CAN Reader nicht richtig
Desicype JUSBCAN 26 angeschlossen ist, erscheint die unten abgebildete
e L Fehlermeldung. Wenn der CAN Reader richtig

g e 0 angeschlossen ist, erscheint das grune Licht auf

der rechten Seite des Fensters.

e 7. Sobald die Ampel grun ist, schlie3en Sie das ,CAN
DeviceType [HUSBCAN-2E.U Open”“-Fenster mit dem Kreuz in der oberen rechten
B e Ecke.

Devlagex: g1 DT

i .
& Errorm essage.vi

CAN Channel 149 7T

§
= 5

et Qi .‘ {
: Opt\; | ' | Reset
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Lesen von Daten

Wenn die Software ordnungsgemadl installiert
und der CAN Reader angeschlossen ist, sollten
die Werte dhnlich wie im folgenden
Screenshot angezeigt werden.

Manage BMSmanagement
App Tools
B BMSManagement3.0.C

W‘:} 4 ; cuwwvour
| aw[1209 o Munucngo l o §
Lowsoc [0 I—— SHUNT_T:

. ¥
PackSOC | ik r_._._ PCRes T: r?— ContDisChg " , l ’im;o :
ShowSOC 45-1

- DCDCState |DCDC_Er
. Deitav: | 3613 cv: !1’90 Pos: (962 Maihg ” 2 o -
K

: O e — ChgState ' Charge St
sonalo HtV: __ Neg: {1099 ContChg | ru (6 "o —

DCVv: |0

. X x OVl 2 \
nfo \ BMS1 ‘ RS485 ‘ BMS2 | BMS2 1 | Alarms | DBuglnfo | Tool | b VEmuma




Lesen von Daten 5.MaxNum- Temperatursensor, der die héchste

1.MaxNum-— Zelle mit der héchsten Spannung Temperatur anzeigt

2.MinNum-— Zelle mit der niedrigsten Spannung  6.MinNum-Temperatursensor, der die niedrigste
3.MaxV- Zelle mit der héchsten Temperatur anzeigt

SpannungSpannunglesen 7 MaxTemp— Hochste Temperatur, die vom Sensor mit

dem hoéchsten Messwert gemessen wird
8.MinTemp-Niedrigste Temperatur, die vom Sensor mit
dem niedrigsten Messwert gemessen wird
9.DeltaV—- Unterschied zwischen der Zelle mit der
EE— hochsten und der niedrigsten Spannung
Manage = BMSmanagement 10.DeltaT— Temperaturdifferenz zwischen dem héchsten
, App Tools | und dem niedrigsten gemessenen Temperatursensor
@ BMSManagement3.0.C 11.SOC anzeigen— Der Ladezustand des Packs
12.BtV— Gesamtspannung des Packs

ﬁmlz Beachten: Sie das MinV Der Wert in diesem Bild ist O,
: was normalerweise bedeutet, dass entweder eine
Bic: o unterbrochene Verbindung zwischen dem BMS und
Zelle 25 besteht oder dass eine Sicherung auf der BMS-

cv: 11299 Platine durchgebrannt ist.

S *0—— — Htv:10
: pcv: 10

Info ‘BMS1 | Rs485 | BMs2 | BMS2.1 | Alarms | DBuginfo | Tool |

4 MinV— Zellspannungsmesswert mit der
niedrigsten Spannung

PackSOC I
Showsoc 451 11 "oV o

desse




PreCl
| Ch
= Hea

= PreDCDCRL

[ DCDeri
SupportRLY:

 NegRLY:

Lesen von Daten

Wenn Sie die Registerkarte BMS2 (wie unten zu
sehen) auswdhlen, kdnnen Sie auf die
Spannungswerte fur alle Zellen zugreifen. Es
gibt insgesamt 36 Zellen Uber 3 Module. Wie
auf diesem Bild zu sehen ist, sehen alle
Zellenspannungswerte in diesem Paket gut
aus, mit Ausnahme von Zelle 25, die O V
anzeigt.

6803 _1ist Modul 1 mit Zelle 1 beim oberen
Messwert 3610 und Zelle 12 beim unteren
Messwert 36009.

DCV: 1V

Info \ BMS1 \ RS485 B"ﬁ?— | BMS2.1 | Alarms | DBuginfo | Tool |
!
\]




Lesen von Daten

Die Temperaturmesswerte der Die Messwerte sind etwas komplizierter als die

Temperatursensoren sind unter den Spannungen, da die Software 9 Sensoren und 12

Zellenspannungen aufgefuhrt. Anzeigen enthdlt. Die letzten 3 Felder mit der
Aufschrift -40 sind leere Felder und konnen

Es gibt insgesamt 9 Temperatursensoren, 3 ignoriert werden.

%D,onr H vr~| ;tl;!,ill,
’ = Das Modul 1Sensoren sind die ersten drei unter
6803 _1 aufgefihrten Messwerte 41, 42 und 41.

Modul 2 ist das letzte Késtchen unter 6803 _1 mit
der Aufschrift 41 und die ersten beiden Késtchen
unter 6803 _2 mit der Aufschrift 42 und 40.

Modul 3 sind die letzten 2 Ké&stchen unter 6803 _2,
die 40 und 42 lesen, sowie das obere Késtchen
unter 6803 _3, das 39 liest.

Hinweis: Wenn eine Zelle -40 anzeigl®
Sensor defekt oder getrennt




BEMSmanagement

Volume

ZCANPRO

& ZCANPRO_Setup_v2.0.38_1

ZCANPRO - Installation

So installieren Sie die ZCANPRO-Software zum
Erstellen von Datenprotokollen. Es ist nur
erforderlich, wenn Sie von jemandem von
Alrendo angewiesen wurden, ein
Datenprotokoll zu erstellen.

1. Offnen Sie den Ordner ,ZCANPRO".

2. Offnen Sie die Anwendung
+ZCANPRO _Setup_Vv2.0.38_1"

(4




&) ZCANPRO 2.0.38 Setup

ZCANPRO - Installation

Welcome to the ZCANPRO 2.0.38
Setup Wizard

This wizard will guide you through the installation of

3. Wdahlen Sie ,Weiter”, wenn sich das

It is recommended that you dose all other applications

sefre strngSeu, The vl ok st it Dialogfeld des Einrichtungsassistenten 6ffnet
N 4. Wahlen Sie Ihren Installationsordner und
dann ,Weiter”

5. Beenden Sie die Installation

&) ZCANPRO 2.0.38 Setup &) ZCANPRO 2.0.38 Setup

Choose Install Location
Choose the folder in which to install ZCANPRO 2.0.38.

Completing the ZCANPRO 2.0.38
Setup Wizard

Setup will install ZCANPRO 2.0.38 in the following folder, To install in a different folder, dick ZCANPRO 2.0.38 has been installed on your computer,

Browse and select another folder. Click Install to start the installation.
Click Finish to dose this wizard.

Destination Folder

:\Program Files (x86) \ZCANPRO Browse...

Space required: 74.2MB
Space available: 62.2GB

| Install Cancel




ZCANPRO - Installation

Wenn derSoftware geoffnet wird, kann die

Standardsprache Chinesisch sein. Um dies zu REES (ERBEN:
dndern, schliefsen Sie das Popup-Fenster und N — v
offnen Sie dann das Dropdown-Menu in der

oberen rechten Ecke. g@iﬁ

Hiz HEBT RENET BTRE °
2R MBI CANZERY FigEaR Figg FEE
I+ 23p

B USBCAN-TI ‘ RS




Wie benutzt man

Die Software ist nun installiert und wir kdbnnen
die Verbindung zum CAN Reader starten.

1.

2.

Verbinden Sie zuerst den CAN-Leser mit
dem TS Bravo und dem PC

Schalten Sie den TS Bravo ein und lassen
Sie ihn im Parkmodus.

Wadhlen Sie im Dropdown-Menu , Typ*
JUSBCAN-II“ aus.Sie sollten dies nur einmal
tun mussen, da es diese Einstellung
speichert.

Wadhlen Sie ,Gerdat o6ffnen” und schlielden
Sie das Fenster ,Gerdateverwaltung”.

e |USBCAN-II
USBCAN-I

USBCAN-E-U
USBCAN-2E-U
USBCAN-4E-U
USBCAN-8E-U
CANET-TCP
CANET-UDP
CANWIFI-TCP
CANWIFI-UDP

Hinweis: Die Software funktioniert
auch, wenn Sie das Motorrad
aufgeladen haben. Der Alrendo-
Vertreter, der Sie nach den
Datenprotokollen fragt, wird Sie
daruber informieren, ob das Fahrrad
aufgeladen oder im Leerlauf sein

soll. r-
\




Wie benutzt man

% @ F.008
Wenn der CAN Reader richtig angeschlossen g | New b
ist, sollte die Software wie im Bild rechts
gezeigt erscheinen.

RTSave

CANType RT

Wenn die Software leer bleibt, schlielden Sie
das CAN-Lesegerdt erneut an und stellen Sie
sicher, dass das Fahrrad eingeschaltet ist oder
aufgeladen wird.




Wie benutzt man

Sobald die Software ausgefuhrt wird, konnen
Sie ein Datenprotokoll erstellen.

Save Clear Pause

.  Auswdhlen "RTSave”

2. Benennen Sie die Datei und speichern Sie
sie als CAN-Datei an einem Speicherort,
auf den Sie zugreifen konnen T et

3. Lassen Sie das Programmein paar Minuten
aufnehmen

4. Wadahlen Sie ,Stopp“RTSave”, um die
Aufnahme zu finden

5. Senden Sie die Datei an dieAlrendo-
Vertreter, der Diagnose-Feedback gibt

File name: v

Save as type: | asc files(*.asc)

asc files(*.asc)

csv files(*.csv)
~ Hide Folders can files(*.can)




